Reinigung

Autonome Reinigung

dank Robotik

Eine autonome Reinigung klingt verlockend. Ganz so autonom geht es in der Praxis zwar noch nicht
zu, jedoch wird es immer komfortabler. Lohnt es sich, noch weiter zu warten? Nein! Inzwischen ist

die Reinigungsrobotik so weit entwickelt, dass sie funktioniert und auch bezahlbar ist.

ilder von Reinigungsrobotern zeigen oft grofie
Gerdate fir groBe und freie Flachen. Doch wer
hat diese groBen und freien FlGchen schon?
Nicht jeder betreibt ja einen Flughafen oder ein grofies
Einkaufszentrum...
In ganz vielen Fdllen lautete die Erfolgsformel bisher
,Grofl denken”. Bei der Reinigungsrobotik ist es aus
meiner Sicht eher umgekehrt. Mit mehreren kleineren
Gerdten lGsst sich mehr schaffen. Doch was sollte so
ein Roboter eigentlich kdnnen?
Fir die Reinigung gibt es vier Hauptanwendungen der
Robotertechnik:
1. Kehren (Saugen), Schrubben und Nasssaugen
2. Schrubben und Nasssaugen
3. Saugen und Nasswischen
4. Saugen (in der Regel Kehrsaugen).

Das Saugen, Schrubben und Nasssaugen kommt Uber-
all da zum Einsatz, wo Grobverschmutzung vorhanden
ist und der haftende Schmutz zu beseitigen ist. Das ist
wohl am hdufigsten in Supermdrkten der Fall. Hierbei
kommen haufig Gerdte in mittlerer und grofier Grée
zum Einsatz. Wer also groB3e freie FlGchen mit Grob-
schmutz bearbeiten muss, sollte sich diese Gerdte na-
her anschauen.

Das Gleiche gilt fir die Gerdte ohne Kehrfunktion. Hier
sollen Flachen ohne Grobschmutz bearbeitet werden.
Es sind in der Regel Gerdte, die mit herkdmmlichen
Scheuersaugmaschinen zu vergleichen sind, eben nur
mit der Automatikfunktion. Der Vorteil ist, dass es diese
Gerdte auch in kompakterer Bauweise gibt. Bei beiden
Gerdtearten lassen sich Schmutzwasser- und Frischwas-
sertank leicht leeren und Birste oder Pad wechseln.

Doch ein Problem bleibt bei dieser Gerdteart beste-

hen, so wie es auch bei den handgefihrten Maschinen
der Fall ist. Haingt sich etwas in die Sauglippe oder ist
die Sauglippe beschddigt, wird das gewinschte Ergeb-
nis nicht erreicht. Ob handgefihrt oder automatisch, es
muss sich jemand um die korrekte Wirkung der Funk-
tionen kimmern. Eine solche Maschine nachts ganz
alleine arbeiten zu lassen, kann auch mal zu uner-
winschten Ergebnissen fUhren.

Kleine Saug- und Wisch-Roboter

Ganz modern und im privaten Haushalt inzwischen be-
liebt sind die kleinen Roboter, die saugen und wischen
kénnen. Fir den professionellen Einsatz gibt es diese
Gerdte inzwischen auch in gréBeren Versionen, meist
kompakt und in Kniehdhe. Das Wischen erfolgt in der
Regel Uber eine feuchte Mikrofaserwalze. Da macht es
die Robotik baubedingt richtig: eher weniger nass wi-
schen und man erhdlt ein gutes Ergebnis. So kénnen
Reinigungskrafte lernen, mit weniger Wasser zu wi-
schen und dabei den Ricken zu schonen und ein bes-
seres Ergebnis zu erzielen. Da die Schmutzflotte nicht
aufgesaugt wird, kann sie sich auch nicht in der Saug-
lippe verfangen. So einen Roboter kann man auch
schon mal nachts durch die Flure schicken. Und ohne
Saugturbine sind die Gerdte auch ziemlich leise.
Diese Gerate haben oft auch eine Selbstreinigungs-
funktion, auch als Hygienefunktion beschrieben. Es ist
dringend anzuraten, diese Gerdte arbeitstaglich zu rei-
nigen, zu entleeren und zu liften. Im warmen und feuch-
ten Zustand bildet sich sonst zu leicht ein Biofilm und
Schimmel. In Bereichen, in denen desinfizierend gerei-
nigt werden soll, muss die Desinfektion nach der Rei-
nigung durchgefuhrt werden.
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Reinigung

Kehr-Saugroboter

Die meist kleinen Kehr-Saugroboter sind universell ein-
setzbar, auch auf Teppichbdden. Lange Zeit gab es
diese Gerdte nur in Tellerform, wie fir den privaten
Haushalt. Inzwischen gibt es zum Glick auch grofiere
Gerdte in Kniehdhe. Wenn man sich die Verschmutzung
in den meisten RGdumen anschaut, so wird klar, dass es
sich in weit Uber 90 Prozent um lose aufliegende Ver-
schmutzungen handelt. Béden werden erfahrungsge-
maB durch die Verwendung von zu viel Wasser erst
schmutzig gemacht, also der Schmutz ,eingearbeitet”.
Klar gibt es da noch den Kaffeefleck und Festgetrete-
nes, das entfernt werden muss. Doch StraBenschmutz
und festgetretener Schmutz lassen sich wiederum viel
besser zundchst trocken entfernen. Moderne, struktu-
rierte FuBbdden, meist in Holzoptik, lieben es, gekehrt
und gesaugt zu werden.

Roboter im Huckepack
auf dem Wagen

Oft kann mit mehreren kleinen Gerdten viel mehr er-
reicht werden als mit groien Gerdten. Als Beispiel sei-
en Hotels genannt. Inzwischen gibt es Wagen, auf de-
nen mehrere kleine Roboter transportiert werden kon-
nen. In jedes Zimmer wird ein Roboter abgesetzt und
kann seine Arbeit erledigen. Die kleinen Gerdte kom-
men auch unters Bett und mit den Auienbesen auch in
die Ecken. Klar, im Hotel steht recht wenig herum und
so kénnen die Roboter erfolgreich die Arbeit unterstit-
zen. Flecken werden dann mit der Hand beseitigt.
Die kleinen Roboter haben den Vorteil, dass sie fast
uberall hinkommen. In Buros und Kitas kénnen die Ro-
boter beispielsweise schon einmal vorarbeiten. Auch
in Seminarbetrieben und Schulen kénnen sie sehr er-
folgreich laufen. Letztendlich ist es ohne Personenver-
kehr recht unkompliziert, die Gerdte einzusetzen. Es ist
besser, lieber mit mehreren kleinen Geraten zu arbei-
ten, als mit einem groB3en Roboter alles erledigen zu
wollen. Denn fdllt einer der Roboter mal aus, so pas-
siert nichts Schlimmes, der Raum ist an diesem Tag
eben noch nicht vorgereinigt.

Problematischer wird es mit Kundenverkehr. Bei den
ganz kleinen Gerdten, den Teller-Robotern, ist es
schwierig. Sie sind viel zu leicht zu Ubersehen und es

besteht Sturzgefahr. Je groBer die Gerdte werden, des-
to weniger kann man sie Ubersehen. Im Moment ist es
wohl noch besser, die Gerdte in nicht frequentierten
Bereichen einzusetzen. Doch es wird nicht mehr viel
Zeit brauchen, bis wir uns im alltdglichen Leben an
automatisierte, sich bewegende Gerdte gewdhnt ho-
ben und auf diese auch achten.

Wi ieviel Automatisierung darf es sein?

Neben der Funktionsart ist die Frage der Automatisie-
rung zu stellen. Wie soll sich der Roboter im Raum aus-
kennen und bewegen? Nicht alles, was technisch geht,
ist auch praktisch und sinnvoll. Gerdte, die ein profes-
sionelles Mapping und WLAN benétigen, haben es
schwer. Die kleinen Teller-Roboter arbeiten oft auto-
nom. Man braucht sie nur auszusetzen und sie finden
ihren Weg. Das kann jeder: einfach auf ,Start” dricken.
Ob man dann Uberhaupt noch eine Steuerung via
Smartphone oder Tablet braucht, ist Ansichtssache.
Gut geeignet scheinen Roboter, welche per Hand ein-
gestellt werden. Das bedeutet, mit dem Roboter wird
einmal sein Weg abgefahren, diese Route aufgezeich-
net und mittels eines QR-Codes gespeichert. So k&nnen
mehrere Arbeitsbereiche pro Gerdt gespeichert wer-
den. Das ist oft so einfach, dass es auch ohne Hoch-
schulreife und IT-Studium zu bewerkstelligen ist. Dann
wird dem Roboter im Arbeitsbereich nur noch der
Code angezeigt und er weif3, wo es langgeht.

Kauf oder Leasing?

Diese Frage stellt sich oft bei Wirtschaftsgitern. Die Ent-
wicklung in der Robotertechnik geht so schnell voran,
dass sich ein Kauf kaum lohnt. Nachdem die Roboter-
technik fUr lange Zeit nur zu exorbitant hohen Preisen
zu haben war, hat sich die Lage entspannt und die
Technik ist inzwischen auf einem akzeptablen Preisni-
veau.
Fazit: Die Roboter kdnnen schon viel, die gesamte Ar-
beit kdnnen sie uns jedoch noch nicht abnehmen. Doch
wer sie als ergénzende Helfer versteht und effektiv ein-
setzt (auch Cobotic genannt), dem kénnen sie tatséich-
lich die Arbeit sehr erleichtern.
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